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1. Instabilités des diagnostics a 2m (1/2)

Comment ?

t2m_max(j) >> t2m_max(j-1)
t2m_max(j) >> t2m_max(j+1)
g2m <0

Quand ?

cas stables

vent trés faible

gsurf tres eleve, prés saturation
gair assez sec

ou?

S/ continents!

tsol, tZ2m, tair, 10*wind10m : 1979

40,
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1 Instabilités des diagnostics a 2m (2/2)

Comment ? Amplitude journaliere t2m (deq.C)
DAJ > Seuil_DAJ
DAJ =t2m_max —t2m

1
Seuil_DAJ = fact * DAJmax ; DD
> fact=1.2 ] —
> DAJmax=max(DAJ) sur 36 ans 8.0 _ o
q2m >0 | __ ' | | :
6.0 -} H llh !
Quand ? [RTAL T, | !
cas stables ! 11111 i
vent trés faible 4.0 I II i | | 11

gsurf tres elevé, prés saturation

gair assez sec e

ou?

S/ mailles mixtes océan-continent !
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2. La detection (1/5)

e |Les criteres :
g2m_min <0 ou DAJ > Seuil_DAJ

DAJ = t2m_max — t2m

Seuil_DAJ = fact * DAJmax

fact=1.2

DAJmax = maximum DAJ sur 36 ans d’une simulation AmipA-Limit

* Les simulations supplémentaires sur ada :
> AmipA-Cmip6 : identique Amip Cmip6 effectuée sur curie
> AmipA-Limit : identique AmipA-Cmip6 + bornage t2m et g2m
t2m € [tsol, temp]
g2m € [qsurf, ovap]
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2. La detection (2/5)

DAJ Maximale : AmipA—Limit, 1979—-2014
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2. Distribution geographique des instabilités
dans les simulations CMIP6 (3/5)

Nb. jours errones /an Amip Nb. jours errones /an piControl




2. Statistigue des instabilités dans les

Number BAD tasmax

simulations CMIP6 (4/5)

Evolution BAD tasmax per year

amip/ piControl/ historical/ abrupt—4xC0O2
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log(Nb mailles)

Nb mailles

2. Statistigue des instabilités dans les
simulations CMIP6 (5/5)

Histogramme cumule
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3. La méthode de correction

Les 3 etapes :
1/ DAJ corrigée
1.1/ si 1 jour erroné : DAJ_,(j) = ( DAJ(j-1) + DAJ(j+1) )/2
1.2/ si 2 jours errones :
DAJ_..()) = (DAJ(j-1) + DAJ(j+2) )/2
DAJ_. (j+1) = ( DAJ(j) + DAJ(j+2) )/2

2/ tas corrigée : t2m__ (j) = t2m(j) + ( DAJ,(j) - DAJ(j) )/(N-1), N=96

3/ t2m_max corrigée :
t2m_max,, () = t2m.,()) + DAJ, ()
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4. La validation

(1/8)
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4. La validation (2/8)

DAJmax : AmipA—Cor
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Nb. of grid meshes

4. La validation (3/8)

0 2 side Cum. Histo for tasmax errors
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Nb. of grid meshes

Nb. of grid meshes

Left Cum. Histogram of tas errors

4. La validation
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(4/8)

e Cum. Histogram of tas errors
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Log(Nb of grid meshes)

4. La validation

Histog.Log(RMSE tasmax)
CMIP6/LIM vs Cor/LIM
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(5/8)

Histog. Difference for RMSE tasmax
(Cor/LIM — CMIPBE/LIM)
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Log(Nb of grid meshes)

4. La validation (6/8)

Histogram (RMSE tas) : CMIP6/LIMIT vs Cor/LIMIT
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4. La validation : t2m_max moy. mois 1979
(7/8)

dtasmax {Cmip6 — Limit) : Jan dtasmax {Corr — Limit) : Jan
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4. La validation : t2m

dtas (Cmip6 — Limit) : Jan
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LATITUDE

5. Les résultats CMIP6 avant/apres
correction
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5. Les réesultats CMIP6 avant/apres correction
(1/3)
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5. Les résultats CMIP6 avant/apres correction
(2/3)
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5. Les réesultats CMIP6 avant/apres correction
(3/3)
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